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1. CZESC OGOLNA | SZCZEGOtOWA
1.1. Przedmiot i zakres opracowania

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania dotyczgce wymiany opraw
oswietleniowych na oprawy LED w budynku Miejskiego Przedszkola nr 10 w Jarostawiu.

1.1.1. Dane wyjsciowe

Budynek jest obiektem istniejgcym - czynnym - na czas prowadzenia prac remontowych nalezy
zabezpieczyc:

* ciggtg prace w istniejgcych pomieszczeniach budynku,

* prace remontowe prowadzi¢ w wydzielonych pomieszczeniach z zachowaniem wymaganych
przepisami zabezpieczen przed dostepem oséb postronnych,

e zachowad w budynku drogi ewakuacji,

e zachowac dostep uzytkownikow do pomieszczen sanitarnych oraz do budynku.
Przewiduje sie utozenie instalacji elektrycznych do projektowanych opraw:

e w nowo wykutych bruzdach w $cianach i stropach.

Klasyfikacja pomieszczen

Pomieszczenia ze wzgledu na ich funkcje kwalifikuje sie do kategorii ZL Il zagrozenia ludzi
Pomieszczenia o zwiekszonym zagrozeniu porazeniem pradem elektrycznym - pomieszczenia
sanitarne. Pozostate pomieszczenia nie wymagajg zwiekszonej ochrony przed dotykiem bezposrednim
i posrednim.

Wymagana ochrona przeciwporazeniowa istniejgca, poza zakresem dokumentacji.
1.1.2. Opis prac w budynku
Zastosowany osprzet instalacyjny

Zastosowane oprawy oswietleniowe winny posiadac znak ,, F” - nadajg sie ze wzgledu na odpowiednie
zatozenia konstrukcyjne do montazu bezposrednio na powierzchnie palne.

Osprzet instalacyjny oraz urzadzenia instalacyjne winny spefnia¢ warunki bezpieczenstwa
uzytkownika oraz wymagane przepisami certyfikaty zgodnosci z obowigzujgcymi przepisami.

Instalacja oswietlenia

Typy i oznaczenia opraw os$wietleniowych pokazano w czesci rysunkowej dokumentacji.
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Ochrona przeciwporazeniowa
Poza zakresem dokumentaci;i.

Po zakonczeniu prac montazowych instalacji, nalezy wykona¢ nastepujgce pomiary:
® pomiar rezystancji izolacji przewoddw instalacji elektrycznej,

e sprawdzenie skutecznosci dziatania wytgcznikdw réznicowo—prgdowych oraz samoczynnego
wytgczenia zasilania,

e sprawdzenie rezystancji uziemienia i ciggtosci potgczen szyny wyrownawczej.
Ochrona przeciwprzepieciowa
Poza zakresem dokumentaci;i.
1.1.3. Zastosowana aparatura

Przedstawione w dokumentacji wskazania na systemy i materiaty z podaniem producenta nalezy
traktowac jako przyktadowe, ze wzgledu na zasady Prawo Zamdwien Publicznych. Oznacza to,
ze wykonawcy mogg zaproponowac inne niz wyszczegdélnione w dokumentacji rozwigzania
z zachowaniem odpowiednich, réwnowaznych parametréw technicznych z zapewnieniem uzyskania
wszystkich ewentualnie wymaganych uzgodnien.

1.2. Wyszczegdlnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymczasowych

Prace instalatorskie prowadzone beda w pomieszczeniach istniejgcego i czynnego budynku. Przed
rozpoczeciem prac nalezy:

e w pomieszczeniach - gdzie wykonywane beda prace zwigzane z wymiang instalacji i opraw
zabezpieczy¢ miejsce prowadzenia pracy przed dostepem o0s6b postronnych z zachowaniem funkgji
drogi ewakuacji.

Wykonawca winien w wtasnym zakresie:

* zabezpieczy¢ plac budowy przed dostepem osdb postronnych,
e wyznaczy¢ miejsce sktadowania materiatow,

* wykonac oswietlenie terenu budowy.

Przy demontazach i pracach instalacyjnych nalezy:

e zachowad BHP warunkow pracy,

e zapewni¢ ochrone instalacji i urzgdzen w tym wyposazenia pomieszczenn przed dewastacjy
i zniszczeniem.

1.3. Informacje o terenie budowy
Prace instalacyjne realizowane bedg w czynnym obiekcie. Taka lokalizacja placu budowy wymaga:

e wykonania organizacji prowadzenia robdt z szczegdlnym uwzglednieniem zabezpieczenia przed
dostepem osdéb postronnych i zapewnieniem przemieszczaniem sie osob niepetnosprawnych,

* prowadzenia prac w budynku w wydzielonych pomieszczeniach oraz czynnych korytarzach.
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Lokalizacja pomieszczen zaplecza technicznego i magazynowego, dostep do sieci wodociggowej oraz
kanalizacyjnej, dostep do sanitariatow - na terenie budynku po wczesniejszym ustaleniu
z Inwestorem.

Prace instalatorskie prowadzone bedg w pomieszczeniach zamknietych i ocieplonych.

Wykonawca dokona z Inwestorem lokalizacji pomieszczen zaplecza technicznego i magazynowego,
okresli miejsca dostepu do sanitariatéw, sieci wodociggowe], kanalizacyjnej oraz elektryczne;j.
Inwestor okresli Wykonawcy zasady i termin przekazania placu budowy oraz zasady rozliczenia za
pobrang energie elektryczna.

1.4. Organizacja robét, przekazanie placu budowy

Inwestor okresli ogdlne wymagania dotyczace organizacji robot oraz przekazania terenu budowy.
Ogoélne wymagania dotyczace zasad prowadzenia robot podano w Specyfikacji Technicznej
Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania tych robét oraz ich zgodnos¢ z:
e dokumentacjg projektowa,

e poleceniami Inspektora Nadzoru,

e uzgodnieniami z Zamawiajgcym.

Wprowadzanie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji Zamawiajacego,
Inspektora Nadzoru oraz autora opracowania.

Materiaty posiadajgce wymagane atesty dla wygrodzenia oraz zabezpieczenia stanowisk pracy
dostarczy wykonawca w wtasnym zakresie.

1.5. Zabezpieczenie interesdw osdb trzecich
Prace elektryczne - instalatorskie wykonywane bedg jako czes¢ prac budowlanych obiektu.

Wykonawca podczas prowadzenia prac instalacyjnych winien zabezpieczy¢ inne instalacje przed
uszkodzeniem przed uszkodzeniem. Zapewni¢ bezpieczne przejScia i zabezpieczenia w ciggach
komunikacyjnych budynku dla oséb i personelu.

Przy prowadzeniu pracinstalacyjnych zachowaé warunki bezpieczenstwa dla oséb niepetnosprawnych
korzystajgcych z klatki schodowej oraz wejscia do budynku.

Wykonawca winien zapewni¢ petny dostep do przejs¢ i korytarzy w czynnej czesci budynku i w wejscia
do budynku w czasie prowadzenia robdt oraz gdy prace zostang przerwane w dnie wolne od pracy lub
po godzinach - drzwi wejsciowe muszg spetnia¢ funkcje druk ewakuacji - remont prowadzony
w czynnym obiekcie.

1.6. Ochrona srodowiska
Prace montazowe i instalacyjne nie stanowig zagrozenia dla Srodowiska.

Zastosowane kable i urzgdzenia wykonane sg z materiatdw trudnopalnych i samogasngcych i nie
wydzielajg w wysokich temperaturach zadnych toksycznych gazéw.

Prowadzone prace instalacyjne nie wymagajg wycinki drzew i uszkodzenia istniejgcej zieleni.
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1.7. Warunki bezpieczenistwa pracy i ochrona przeciwpozarowa na budowie
Prace elektryczne - instalatorskie wykonywane bedg jako czes¢ prac budowlanych obiektu.

W trakcie powstawania placu budowy nalezy zapewni¢ wykonanie zaplecza socjalnego i technicznego
dla ludzi. Podczas prac instalatorski Wykonawca winien stosowac¢ w wiasnym zakresie przepisy BHP
i p.poz. oraz prowadzi¢ szkolenia pracownikow. Wszystkie materiaty stosowane przez Wykonawce
winy mie¢ wymagane przepisami atesty i dopuszczenia.

Ogrodzenia obszaru placu budowy, lokalizacja pomieszczen dla przebywania ludzi, wyznaczenie
pomieszczenn magazynowych zostanie ujete w projekcie budowlano architektonicznym.

Podczas prac montazowych instalatorskich Wykonawca winien stosowa¢ we wtasnym zakresie
przepisy BHP i P.Poz. oraz prowadzi¢ szkolenia pracownikow.

Wszystkie materiaty stosowane przez Wykonawce winy mie¢ wymagane przepisami atesty
i dopuszczenia.

Przewidywane zagrozenia przy realizacji robot: prace w poblizu czynnych urzadzen mechanicznych
i elektrycznych, prace na wysokosci przy uktadaniu kabli i instalacji.

Srodki techniczne i organizacyjne zapobiegajace niebezpieczeAstwu:

e szkolenie bhp oraz przedstawienie technologii prowadzonych prac stosujac uziemienia,
e ogrodzenia,

e rusztowania, pomosty i bariery ochronne zabezpieczajace ciggi komunikacyjne

e tablice ostrzegawcze.

Prace montazowe beda wykonywane w poblizu miejsc przebywania obstugi czynnych urzadzen,
dlatego nalezy zachowaé szczegdlne srodki ostroznosci. Prace przy urzadzeniach, instalacjach
i sieciach energetycznych mogg wykonywac wytgcznie osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje
zgodnie z Ustawg Prawo energetyczne z pdizniejszymi zmianami oraz Rozporzgadzeniem Ministra
Klimatu i Srodowiska z dnia 1 lipca 2022 r. z pdzniejszymi zmianami.

Kierownik budowy/robét zobowigzany jest sporzadzi¢ lub zapewni¢ sporzadzenie planu
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (BIOZ), zgodnie z wymaganiami ustawy Prawo budowlane.

1.8. Ogrodzenie placu budowy

W czasie wykonywania prac w budynku Wykonawca zabuduje przenosne ogrodzenia oddzielajgce
miejsce wykonywanych prac od pozostatej czesci budynku. Zabezpieczenie pozostatego placu budowy
podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych.

1.9. Zabezpieczenie chodnikow i jezdni

Prace prowadzone bedg na posesji Inwestora lecz Wykonawca prac elektrycznych winien przewidzieé¢
czasowe zajmowanie pasa ruchu drogowego.

Lokalizacja placu budowy wymaga zapewnienia na czas dostaw miejsca na roztadunek materiatow na
przylegajacej do budynku parkingu.

1.10. Nazwy i kody: grup robot, klas robét i kategorii robét
CPV: 45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
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CPV: 45311100-1 Roboty w zakresie przewoddw instalacji elektrycznych
CPV: 45311200-2 Roboty w zakresie opraw elektrycznych

CPV: 45312311-0 Instalowanie oswietlenia

CPV: 45315100-9 Instalacyjne roboty elektryczne

CPV: 45316100-6 Instalowanie sprzetu oswietleniowego

1.11. Okreslenia podstawowe

Instalacja elektryczna — zestaw potaczonych ze sobg elementdéw elektrycznych o skoordynowanych
parametrach technicznych, przeznaczony do okreslonych celow.

Instalacja elektroenergetyczna - jeden z rodzajéw instalacji elektrycznej, stuzy ona do zasilania
w energie elektryczng maszyn, systemoéw i uktadow w zaktadach przemystowych, wytwodrczych
i wydobywczych, umozliwiajac ich prawidtowe funkcjonowanie.

Instalacje elektroenergetyczne zaleznie od rodzaju odbiornikdw elektrycznych dzieli sie na:
- instalacje o$wietleniowe, stuzace do zasilania zrédet swiatta

- instalacje sitowe zasilajgce trojfazowe silniki i inne urzadzenia elektryczne wiekszej mocy.
- instalacje przemystowe.

Elementy sktadowe instalacji - przewody, elektrotechniczny sprzet instalacyjny, rozdzielnice,
urzadzenia automatyki i sterowania.

Obwad instalacji elektrycznej - zespot elementdw instalacji odbiorczej, znajdujacy sie za ostatnim
zabezpieczeniem przetezeniowym instalacji (patrzac od strony zrddta zasilania) i stuzacy bezposrednio
do zasilania okreslonego odbiornika, grupy odbiornikéw badz gniazd wtyczkowych.

Zabezpieczenie nadprgdowe (przetezeniowe) - urzgdzenie stuzgce do ochrony przewoddéw
instalacyjnych okreslonego obwodu i odbiornikéw energii elektrycznej zasilanych z tego obwodu
przed skutkami przeptywu praddw przetezeniowych, zabezpieczeniem nadprgdowym jest wytgcznik
instalacyjny lub bezpiecznik.

Uziemienie — ogot Srodkow i przedsiewzieé¢ w celu uziemienia.

Gtéwna szyna uziemiajgca (gtéwna szyna wyrdwnawecza, gtowny zacisk uziemiajgcy) -szyna lub zacisk
przeznaczone do przytgczenia do uziomu przewoddw ochronnych, w tym przewoddéw potgczen
wyrownawczych oraz przewoddw uziemien roboczych, jesli one wystepuja.

Przewdd uziemiajacy - przewdd tgczacy z uziomem czes$é nalezgcg do instalacji, ktéra powinna byé
uziemiona.

Potaczenie wyréwnawcze - elektryczne potfgczenie czesci przewodzgcych dostepnych lub/i czesci
przewodzgcych obcych w celu wykonania wyréwnania potencjatow.

Przewdd wyrownawczy — przewdd spetniajgcy role potgczenia ekwipotencjalnego,
przewdd ochronnych zapewniajgcy wyréwnanie potencjatow.

Przewdd ochronny (PE) - przewdd lub zyta przewodu wymagany przez okreslone srodki ochrony
przeciwporazeniowej, przeznaczony do elektrycznego pofaczenia nastepujacych czesci:

6
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¢ przewodzgcych dostepnych,

* przewodzgcych obcych,

» gtébwnej szyny uziemiajgcej (gtdwnego zacisku uziemiajgcego),

® uziomu, uziemionego punktu neutralnego zrédta zasilania lub punktu neutralnego sztucznego.

Przewdd neutralny (N) - przewdd potgczony bezposrednio z punktem neutralnym sieci i mogacy stuzyé
do przesytfania energii.

Przewdd ochronno-neutralny (PEN) - uziemiony przewdd spetniajgcy jednoczesnie funkcje przewodu
ochronnego i neutralnego.

Napiecie znamionowe — napiecie miedzy przewodowe w przypadku pradu przemiennego lub
miedzybiegunowe w przypadku pradu statego, na ktére linia kablowa, silnik lub urzadzenie
elektryczne jest zbudowane.

Pomontazowe badania odbiorcze — ogledziny, pomiary oraz proby urzadzen i uktadow
przeprowadzone po ich zainstalowaniu, w celu stwierdzenia przydatnosci i gotowosci urzadzen
i uktadow do eksploatacji w miejscu zainstalowania.

2. Wymagania dotyczace wiasciwosci wyrobow
2.1. Wymagania dotyczgce wyrobow
Zastosowane materiaty - zestawione w projekcie - winny posiada¢ atest producenta.

Osprzet instalacyjny oraz urzadzenia instalacyjne winny posiada¢ znak ,, B ” — spetniajg warunki
bezpieczenstwa uzytkownika.

Wszystkie urzadzenia elektroenergetyczne nalezy przed przekazaniem ich do eksploatacji nalezy
poddac sprawdzeniu oraz przeprowadzi¢ wymagane przepisami proby.

2.2. Wymagania dotyczace instalacji

Nalezy wykonac nastepujgce proby:

* ciggtosci obwodow

e rezystancji izolacji instalacji elektrycznych

® samoczynnego wytgczenia zasilania

* proby wytrzymatosci elektrycznej

® proby dziatania

Elementy instalacji podlegajg sprawdzeniu w zakresie:
¢ zgodnosci z dokumentacjg,

® poprawnoscig montazu,

* kompletnoscig wyposazenia.
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Prace winny by¢ wykonywane zgodnie z dokumentacja projektowg. Wykonawce realizujgcego
budowe wg niniejszego projektu obowigzuje przestrzeganie przepisow BHP we witasnym zakresie
w odniesieniu do wszystkich szczegdtow ktdére nie mogly by¢ omowione w projekcie.

3. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn do wykonywania robét

Urzadzenia, elektronarzedzia stosowane przez wykonawce winny posiadac wtasciwe atesty oraz klase
bezpieczenstwa. Specjalistyczne urzgdzenia pomiarowe winny posiada¢ wtasciwe atesty oraz klase
bezpieczenstwa oraz aktualne dokumenty legalizacyjne. Do obstugi urzgdzen pomiarowych nalezy
zatrudni¢ osoby z wymaganymi uprawnieniami do wykonywania pomiaréw w sieci energetyczne;.

Wykonawca dostarczy Zamawiajgcemu swiadectwa stwierdzajgce, ze wszystkie stosowane urzadzenia
i sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg
wymaganiom norm okres$lajacych procedury badan.

Stosowane urzadzenia pomocnicze do prac na wysokosci powinny posiada¢ aktualne atesty i badania
UDT. Rodzaje sprzetu uzywanego do robdt instalacyjnych pozostawia sie do uznania Wykonawcy, po
uzgodnieniu z Zamawiajacym i Inspektorem Nadzoru.

Jakikolwiek sprzet, maszyny lub narzedzia nie gwarantujgce zachowania wymagan jakosciowych robét
i przepiséw BIOZ zostang przez Zamawiajgcego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. Wymagane srodki transportu

Wykonawca winien stosowac takie srodki transportu ktére nie spowodujg niekorzystnego wptywu na
jakos¢ przewozonych materiatéw (uszkodzenia np. opraw oswietleniowych) oraz ktére posiadajg
aktualne dopuszczenia i odpowiednig nosnos¢ do przewozu ludzi i materiatéw po drogach.

Wykonawca powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcych srodkéw transportu:
e samochad skrzyniowy,
e samochdd dostawczy,

Przewozone materiaty i elementy powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu
opracowanymi przez Producenta dla poszczegdlnych materiatéw i elementéw oraz zabezpieczone
przed ich przemieszczaniem sie na srodku transportowym.

5. Wymagania dotyczgce wykonywania robét

Prace montazowe bedg wykonywane w poblizu czynnych urzgdzen energetycznych i w miejscach
publicznych, wobec tego nalezy zachowac szczegdlne srodki ostroznosci. Prace muszg wykonac osoby
o odpowiednich uprawnieniach BHP, a miejsca niebezpieczne zabezpieczy¢ przed dostepem osdb
postronnych. Wszystkie prace wymagajg koordynacji z pozostatymi branzami.

5.1. Uwagi wykonawcze

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowg, za ich zgodnos¢
z dokumentacjg projektowg i wymaganiami specyfikacji technicznych i poleceniami inspektora
nadzoru inwestorskiego.

Roboty obejmuja:

® czynnosci przygotowawcze polegajace na organizacyjnym przygotowaniu robdt, tj. ustaleniu
i przygotowaniu: potrzebnych pracownikdw, sprzetu, narzedzi, materiatdw, technologii
i harmonogramu robot,
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¢ zabudowe i montaz gotowych urzadzen, kabli i przewodow,
* przeprowadzenie prac regulacyjno-montazowych,
* uporzadkowanie otoczenia terenu

Prace montazowe bedg wykonywane w poblizu czynnych urzadzen energetycznych, wobec tego
nalezy zachowac szczegdlne sSrodki ostroznosci. Prace muszg wykona¢ osoby o odpowiednich
kwalifikacjach i uprawnieniach, a miejsca niebezpieczne nalezy zabezpieczy¢ przed dostepem osdb
postronnych.

Uwagi wykonawcze przy podiaczeniu przewodow instalacji oswietleniowej w rozdzielnicach:
1. Przewody przygotowywac do przytgczenia wytacznie specjalistycznymi kleszczami

2. Dtugos¢ odstonietego z izolacji przewodu dostosowaé do zastosowanych elementdéw tgczeniowych.
Dla typowych listw zaciskowych - dtugos¢ do 6mm

3. Kolory przewoddw roboczych zgodnie z obowigzujgcymi normami

4. Przewdd przyfaczenia ,,masy ” konstrukcji o przekroju zgodnie z specyfikacjg kolor zéftozielony
zakonczony zaciskiem oczkowym lub rurkowym

5. Wszystkie urzadzenia stosowane do wyposazenia rozdzielni i podrozdzielni winny posiadac atest
producenta

6. W obudowie kazdej z rozdzielnic nalezy:

e przy listwie przyfaczeniowej oznaczy¢ w sposodb czytelny przewody fazowe oraz przewody N i PN
zgodnie z obowigzujgcymi normami

® miejsce przytgczenia ,, masy , oznaczy¢ zgodnie z obowigzujgcymi normami
Podczas wykonywania robét nalezy:

* podjac¢ srodki ostroznosci w celu zapewnienia bezpieczenstwa oséb

* podjac¢ srodki techniczne w celu unikniecia uszkodzen obiektu

* podjac¢ srodki techniczne w celu unikniecia uszkodzen istniejgcych i instalowanych urzadzen.
5.2. Uwagi dotyczace zastosowanych kabli i przewodow

Zestawienie kabli obwodow zasilania i sterowania - zgodnie z przedmiarem robét.
W opracowaniu dobrano kable zgodnie z wymogami producenta w zakresie:

e przekroj,

e rodzaj drutu (linka miedziana, miekka),

¢ odpornosci podwyzszong na temperature otoczenia,

e ostony i oploty ekrandw z plecionki wykonanej z drutu miedzianego,

* sposobu utozenia.

W przypadku zmiany dostawcy centrali zastosowane typu i diugosci kabli po wniesieniu korekt
powinny by¢ wystarczajace.
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5.3. Projekt organizacji budowy

Wykonawca, opracuje (lub zapewni opracowanie) projekt organizacji budowy.
5.4. Projekt technologii i organizacji montazu

Nie dotyczy

5.5. Czynnosci geodezyjne na budowie

Nie dotyczy tego opracowania.

5.8 Likwidacja placu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do likwidacji placu budowy i petnego uporzagdkowania terenu wokot
budowy. Uprzatniecie terenu budowy stanowi wymaog przepisami administracyjnymi o porzadku.

6. Dziatania zwigzane z kontrolg oraz odbiorem robét
Uwagi dotyczgce Wykonawcy.

1. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt, jakosci dostarczanych i montowanych
wyrobow oraz winien zapewnic¢ odpowiedni system kontroli i pomiaréw odbiorowych wykonywanych
prac instalacyjnych. Wszystkie pomiary i badania winny by¢ wykonywane zgodnie z aktualnymi
normami

2. Wykonawca winien zapewni¢ we wifasciwym czasie Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego
mozliwo$¢ dokonywania kontroli zastosowanych materiatéw i urzadzen.

3. Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia dokumentacji budowy, przechowywania jej
i udostepniania do wgladu

4. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone prze Wykonawce.
6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i jakosci wyrobéw. Wykonawca bedzie
prowadzit pomiary i badania materiatdow oraz robot z czestotliwoscia gwarantujgcy, ze roboty
wykonano zgodnie z dokumentacjg projektows i specyfikacjami technicznymi.

6.2. Instalacja przeciwporazeniowa

Po wykonaniu uziomdéw ochronnych nalezy wykona¢ pomiary ich rezystancji. Warto$¢ pomierzonych
rezystancji powinny by¢ mniejsze lub co najwyzej rowne wartosciom podanym w dokumentacji
projektowe;j.

6.3. Badania i pomiary

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt, jakos$¢ dostarczanych i montowanych
wyrobdéw oraz winien zapewni¢ odpowiedni system kontroli i pomiaréw odbiorowych wykonywanych
prac instalacyjnych.

Wszystkie pomiary i badania winny by¢ wykonywane zgodnie z aktualnymi normami.
Przed przystgpieniem do wykonywania pomiarow Wykonawca winien przedstawi¢ Inwestorowi:
e formularze pomiaréw do akceptac;ji,

e formularze protokotdw z wykonywanych pomiaréw,
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e atesty posiadanych urzadzen pomiarowych.
Elementy instalacji podlegajg sprawdzeniu w zakresie:
¢ zgodnosci z dokumentacja,

® poprawnoscig montazu,

* kompletnoscig wyposazenia.

Nalezy wykona¢ nastepujgce proby i pomiary:

* ciggtosci zyt i zgodnosci faz,

e rezystancji izolacji instalacji elektrycznych,

® samoczynnego wytgczenia zasilania,

e skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej,

e proby wytrzymatosci elektrycznej,

e proby dziatania.

e pomiary rGwnomiernosci i natezenia oswietlenia.

Po zakonczeniu badan trzeba sporzadzi¢ protokét z wykonanych pomiardw, ktérego pozytywne wyniki
zezwalajg na dopuszczenie sprawdzanej instalacji do eksploataciji.

Wszystkie wymienione wyzej pomiary mogg wykonywaé jedynie pracownicy posiadajacy aktualne
kwalifikacje zezwalajace na wykonywanie pomiardw elektrycznych.

Wykonawca jest zobowigzany prowadzi¢ pomiary i badania materiatéw oraz robét z czestotliwosciag
zapewniajgca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w projekcie
wykonawczym i specyfikacjach technicznych. Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich
czestotliwosci sg okreslone w normach i wytycznych. W przypadku, gdy brak jest wyraznych przepiséw
Zamawiajacy ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie
Z Umowa.

6.4. Badania prowadzone przez inspektora nadzoru inwestorskiego

Inspektor nadzoru inwestorskiego jest uprawniony do dokonywania kontroli i badania materiatow,
aparatow i urzgdzen. Wykonawca winien zapewni¢ we wfasciwym czasie inspektorowi nadzoru
inwestorskiego mozliwos¢ dokonywania kontroli zastosowanych materiatow i urzgdzen.

6.5. Dokumentacja budowy

Dokumentacja budowy powinna by¢ zgodna z art. 3 pkt 13 ustawy — Prawo budowlane, nalezy przez
to rozumie¢ ze powinna zawiera¢ projekt budowlany, dziennik budowy, protokoty odbioréw
czesciowych i koncowych, w miare potrzeby, rysunki i opisy stuzgce realizacji obiektu, operaty
geodezyjne i ksigzke obmiardw, a w przypadku realizacji obiektow metodg montazu - takze dziennik
montazu.

Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia dokumentacji budowy, przechowywania jej
i udostepniania do wgladu przedstawicielom uprawnionych organow.
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7. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét i prowadzenia ksigzki obmiaréow

Obmiar robdt bedzie okreslat faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z Dokumentacjg
Projektowgq i Specyfikacjg Techniczng, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje kierownik budowy w sposéb ciggly w trakcie wykonywanych robdt po
uprzednim powiadomieniu inspektora nadzoru. Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiardw.

Jakikolwiek bfad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub w ST
nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukorczenia wszystkich robot.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatéw

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej

Jednostkami obmiarowymi dla roboét s3:
1 m (metr) - dla montazu przewodéw
1 szt. (sztuka) - dla montazu opraw oswietleniowych

1 kpl. (komplet) — dla wykonania pomiaréw elektrycznych uziemien wraz z opracowaniem protokotu
pomiardw, dla wykonania sprawdzen i pomiaréw elektrycznych wraz z opracowaniem protokotu
pomiardw, dla wykonania pomiaréw réwnomiernosci i natezenia oswietlenia wraz z opracowaniem
protokotu pomiaréw

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce i zaakceptowane przez
inspektora nadzoru. Jezeli urzadzenia lub sprzet wymagajg badan atestujacych to Wykonawca
dostarczy Zamawiajgcemu Swiadectwa stwierdzajgce, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg
wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

7.4. Czas przeprowadzania pomiaréw

Obmiary nalezy przeprowadzac¢ przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw lub etapow
robot a takze w przypadku planowanych dtuzszych przerw w wykonywaniu robét.

Obmiar robét zanikajgcych lub ulegajgcych zakryciu nalezy prowadzi¢ w czasie ich wykonywania lub
przed ich zakryciem.

8. Odbiory robét

8.1. Rodzaje odbiorow

Wystepujg nastepujace rodzaje odbioréw:

¢ odbidr czesciowy,

e odbidr etapowy,

¢ odbidr robét zanikajgcych lub ulegajgcych zakryciu,

* odbidr koricowy,
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¢ odbidr po okresie rekojmi,
* odbidr ostateczny (pogwarancyjny).
8.2. Odbidr robot ulegajacych zakryciu lub zanikajgcych

WSszystkie prace montazowe podlegajgce zatynkowaniu wymagajg wykonania komisyjnych odbioréw
robot zanikajgcych, w tym:

* wykonanie instalacji oswietleniowej,

¢ utozenie instalacji elektrycznej do gniazd wtykowych i wytgcznikow swiatta.
8.3. Odbiory instalacji i urzadzen technicznych

Odbiorom kontrolnym nalezy poddaé sprawdzenie:

e prawidtowej pracy instalacji oswietlenia podstawowego, ewakuacyjnego oraz awaryjnego wraz
z naniesieniem wymaganych uzupetnien,

* prawidtowej pracy sterowania oswietleniem w budynku oraz os$wietlenia zewnetrznego,
e rownomiernosci i natezenia oswietlenia pomieszczen.
8.4. Odbiér koncowy

Odbidér koncowy przeprowadza sie w trybie i zgodnie z warunkami okresSlonymi w umowie
o wykonanie robét.

8.5. Odbidr po okresie rekojmi
Odbidr po okresie rekojmi przeprowadza sie na wniosek Zamawiajgcego pod koniec okresu rekojmi.
8.6. Odbidr ostateczny — pogwarancyjny

Odbidr ostateczny - pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koricowym lub/oraz przy odbiorze po okresie rekojmi oraz ewentualnych
wad zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

8.7. Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ewidencji wszelkich zmian w dokumentacji
projektowej umozliwiajgcej przygotowanie dokumentacji powykonawcze;j.

Po wykonaniu robdt instalacyjnych i uruchomieniu obiektu Wykonawca winien w porozumieniu
z inspektorem nadzoru inwestorskiego oraz za aprobatg autora projektu nanies¢ wszelkie zmiany na
rysunkach i dostarczy¢ dokumentacje powykonawcza.

8.8. Dokumenty do odbioru obiektu

Do odbioru wykonawca winien przedstawic:
e dokumentacje powykonawczg,

* protokoty z pomiardw.

9. Rozliczenie robét

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozycji Przedmiaru Robot.
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Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajgce
sie na jej wykonanie.

Cena jednostkowa bedzie obejmowac:

- robocizne bezposrednig,

- wartos¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami ich zakupu

- wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi, (sprowadzenie sprzetu na Teren Budowy
i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

- koszty posrednie, w skfad ktérych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw
nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie
energii i wody, budowa drég dojazdowych itp.), koszty dotyczace oznakowana Robdt, wydatki
dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz budowy, optaty za dzierzawe placow i bocznic, ekspertyzy
dotyczace wykonanych Robdt, ubezpieczenia oraz koszty zarzagdu przedsiebiorstwa Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkdw mogacych
wystapi¢ w czasie realizacji Robét w okresie gwarancyjnym,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami. Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢
podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w Wycenionym Przedmiarze
Robot jest ostateczna i wyklucza mozliwosé zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie Robét objetych
ta pozycja kosztorysowa.

10. Dokumenty odniesienia

10.1. Dokumentacja projektowa

Projekt techniczny i przedmiar robét.

10.2. Normy i akty prawne

1. Ustawa Prawo energetyczne z pdzniejszymi zmianami

2. Rozporzadzenie Ministra Klimatu i Srodowiska z dnia 1 lipca 2022 r. z pdzniejszymi zmianami
3. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane z pdzniejszymi zmianami

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie z pézniejszymi zmianami

5. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010 r. w sprawie
ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektéw budowlanych i terendw z pdiniejszymi
zmianami

6. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robdt budowlanych z pdzniejszymi zmianami

7. PN-HD 60364-1:2009 lub réwnowazna — Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Wymagania
podstawowe - Czes$¢ 1: Wymagania podstawowe, ustalanie ogdlnych charakterystyk, definicje.

8. PN-HD 60364-4-41:2017-09 lub réwnowazna — Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Czes¢ 4-
41: Ochrona dla zapewnienia bezpieczeristwa -- Ochrona przed porazeniem elektrycznym.
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9. PN-HD 60364-4-43:2024-02 lub réwnowazna — Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Czes¢ 4-
43: Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed pragdem przetezeniowym.

10. PN-HD 60364-4-42:2011 z pdiniejszymi zmianami lub rdwnowazna — Instalacje elektryczne
niskiego napiecia -- Cze$¢ 4-42: Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed skutkami
cieplnymi.

11. PN-HD 60364-5-52:2011 lub réwnowazna — Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 5-52:
Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego -- Oprzewodowanie.

12. PN-HD 60364-5-52:2011 lub réwnowazna — Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 5-52:
Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego -- Oprzewodowanie (wraz z Aneksem A dotyczgcym
obcigzalnosci pradowej dtugotrwatej).

13. PN-HD 60364-5-537:2017-02 lub rdwnowazna — Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢
5-537: Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego -- Urzagdzenia do odtaczania izolacyjnego i tgczenia.

14. PN-HD 60364-6:2016-07 z pdzniejszymi zmianami lub rdwnowazna — Instalacje elektryczne
niskiego napiecia -- Cze$¢ 6: Sprawdzanie.

15. PN-EN 12464-1:2022-01 lub réwnowazna - Swiatto i o$wietlenie -- O$wietlenie miejsc pracy --
Czes¢ 1: Miejsca pracy we wnetrzach

Opracowanie:  Wydziat Funduszy i Inwestycji Miejskich

Sabina Kus
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